
.ت.ر 3القسم :   المادة : ت.إ.میكا  تحویل الحركة  
   

 أنظمة تحویل الحركة :  -1
 تساعد على تحویل حركة دورانیة من جھاز محرك إلى حركة انتقالیة إلى جھاز مستقبل أو العكس  الوظیفة : 1-1

 
 
 
 
 
 
 
 
 

: نظام برغي صامولة :      1-2  

 
 نظام ساعد مدورة :  1-3
 

 التمثیل نمذجة النظام الممیزات

 تحویل :یسمح النظام من 

حركة دورانیة مستمرة إلى حركة مستقیمة 

 متناوبة  والعكس كذالك .

 الخیاطة  آلاتل : أنظمة المحركات ، الاستعما

 تحدید المشوار :

    C = 2 x r  

 C   ( ذھاب وإیاب ) مشوار الحركة : 

 r   نصف قطر العجلة المدورة: 

 

 

 

 التمثیل نمذجة النظام الممیزات

حیان یكون النظام غیر انعكاسي ،في أغلب الأ  
 یختار شكل اللوالب حسب الجھد المنقول 

 جھود معتبرة :  لولب شبھ منحرفة  -
 جھود ضعیفة : لوالب مثلثیة  -

لتخفیض الاحتكاك نستعمل برغي بكریات داخل  
 مجاري اللوالب  .

 الاستعمال : یستعمل في عدة مجالات 
 ملزمات ، عربات  آلات التشغیل  

المشوار : تحدید   
T = R x P        

T  ( الوحدة بالملم ) :مشوار الحركة 
R دوران البرغي : عدد  
P خطوة اللولب :  

  

 

 حركة انتقالیة  حركة دورانیة  تحویل الحركة 

 أنظمة نقل الحركة

 ضبط  طاقة   طاقة  

 مدورة ساعـــد 



 
 : نظام ترس وشبیكة  1-4
 

 الممیزات  نمذجة النظام التمثیل

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 

 
 

 یسمح النظام من  تحویل 

 (أحیانا جزئیة ) حركة دورانیة 

 إلى حركة انتقالیة والعكس صحیح .

 الاستعمال : 

 جھاز التحكم في توجیھ عجلات السیارة 

 المقارن الخ.... .

 تحدید المشوار :

 دورة واحدة تناسب انتقال الشبیكة بــ: 

  عدد الأسنان × الخطوة 

C =  p . z  = π . m .z =  π . d      

d القطر الأساسي :  

P طوة: الخ  

 
 أنظمة أخرى لتحویل الحركة :  1-5

 

 نظام اللامتراكز نظام الكامات

 جسم ذو شكل كیفي منجز  أو مركب على  

 عمود دوار یتم تحول الحركة بتأثیر الجزء النشط 

 على طرف الساق المتحركة انتقالیا        

 

 

 

 

 

 
س الوظیفیة كالساعد والمدورةفلھ ن  
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